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a = Soyadmizdaki harf sayisinin mod 5’e gore karsiliginin 3 eksigi
b = Ogrenci numaranizin son iki rakammin mod 7’ye gore karsiiginin 3 eksigi

Eger a sifir oluyorsa a = -1 aliniz.

Eger b sifir oluyorsa b =1 aliniz.
Eger bunlara gore a = b ¢iktiysa b ’yi 1 artirmiz. Eger b sifir oluyorsa b =1 aliniz.

(a0 veb#0vea#b)

a’b a’b 0
A=|2a+b-a’b 2a+b-a’b 1
1—2ab—a* —2ab-a* 0

1) eAt matrisini modal matrisle (6zvektor veya genellestirilmis Ozvektorlerle)

kosegenlestirme yontemiyle bulunuz.

2) e Al atrisini Cayley-Hamilton teoreminden faydalanarak bulunuz.

a+b—ab 1-a-b+ab 0
A= , B=|_|, c=[1 0
—ab ab

3) u(t) =1 ve x(0) = Lﬂ olmak tizere
x(t) = Ax(t) + Bu(t)
y(t) = Cx(2)

ile taniml1 sistemin ¢ > 0 i¢in ¢ikisini bulunuz.

4) u[k]=1 ve x[0] = {ﬂ olmak iizere
x[k +1]= Ax[k]+ Bu[k]

fark denkleminin ¢6ziimii olan x[k]’y1 bulunuz.



