DENEY DC-2a: SONT DINAMOLARIN DI § KARAKTER ISTiGi VE KRIiTiK DIRENC

Amag:
Bir sont dinamonun herhangi bir elektriksel yiki harigimave gerilim dgerlerinde besleyegmi

bulmaya yarayan, sabit hizda dondurulirken ug igériin (U ) yiuk akimina dy) gore nasil

desistigini gosteren di karakteristgini elde etmek. Ayricgont dinamoda anma gerilimi civarinda
buyuk gerilimler elde etmek i¢in uyartim devresiedicinin kritik diren¢ sinirini grenmek.

Teorik Bilgi:

Sont bali bir dinamo dondurilince, kangigta uyartim akimi olmayip yalnizca artik
miknatisiyetten dolayl endiklenen artik miknatisigerilimi etkisiyle kicik bir uyartim akimi
gecer. Bu uyartimin ofturdusu aki, artik miknatisiyet akisina zit yondeyse atiodan buyuk
gerilimler alinamaz. Hatta uyartim devresi direagaltilirsa u¢ gerilimi daha da azalgekil 1,
R dogrusu). Bu durumdaont sargi armatire ters paraleglaamms demektir. Ancak bdanti
dogru olsa bile, anma gerilimi civarinda blyik geriiémelde etmek, uyartim devresi toplam
direncinin (R,=R .+ varsa reosta direnci) gerine bglidir. Sekil 1'de gosterilenR; gibi

blylk bir uyartim devresi direnci varsa arttk miksiget geriliminden blyuk fakat anma
deserinden oldukga kiiciik bir uc gerilimi elde ediliR, kritik bir degerin (R"™) altina

distrulurse gekil 1'de ki R, gibi) artik miknatisiyet geriliminden kaynaklanayartim akiminin

destgiyle u¢ gerilimi artar. Dolayisiyla uyartim akima értarak uc geriliminin daha da artmasina

neden olur. Bu aglar zincirleme olarak devam eder ve miknatislangrésimin, uyartim devresi
diren¢ d@rusuyla kesitigi noktada dengeye gelir. Yagont dinamodan anma gerilimi civarinda

buytk gerilimler elde edilebilmesi icirR, < Rllfrmk olmalidir. Rllfrmk, miknatislanma gisinin
orijinden gecen fgetinin egimidir.
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Sont dinamo yuklenirken ug gerilimld ), armattr direnci ve firgalar tizerindeki gerilinisdmleri

ve armatur reaksiyonu nedeniyle gittikce azalirriég, uc geriliminin azalmasi nedeniyle uyartim

akimi da azalgy icin uc gerilimi daha da azalir. Yuk akiminl p artirmak icin yik direncini
azaltirken oyle bir an gelir ki, yik direnci azhtasina rgmen, gerilimdeki blyik diils nedeniyle

|, azalmaya bdar. Bundan sonra yuk direnci azaltilirkdry ve U birlikte azalir. Nihayet yik

kisa devre edilirsdJ =0 olur; ancak artik miknatisiyet geriliminin armatdirenci tGzerinden

gecirdigi bir kisa devre akimil , = E, /R, goriliir. BéyleceSekil 2'de goériildigu gibi bir ds
karakteristik elde edilir.

Dinamodan alinabilecek azami elektriksel gug, ildn&ri eksenler Uzerinde, bir da&i ds
karakteristik grisi Uzerinde olmak kaydiyla c¢izilebilecek en binyal&nli dikdértgenin alanidir.

Deneyin Yapilsi:
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1.Sekil 3'deki devreyi kurunuzSont dinamonun uyartim devresi reostasini en biyiiénde
ayarlayiniz. Yuk direnci ise acik devre konumuntiao.

2.Surdct motora yol vererek dinamonun anma hizindayaiz. Deney boyunca hizi bugéede
sabit tutmaya 6zen gosteriniz.

3.Dinamonun uyartim reostasi direncini azaltirkergeglimi artiyor mu azaliyor mu? Azaliyorsa
surdict motoru durdurugdnt sargi uglarini yer gestirin ve deneye yeniden Kayin. Artiyorsa
devam edin.

4.Dinamo uyartim reostas! direncini yaga azaltirken u¢ geriliminin kicik gerlerden
birdenbire anma gerilimine yakin buyik géelere ciktgl yerde durun. Reostanin bu
konumundaki toplam uyartim devresi direncini olcmeik isterseniz konumunaaret koyup
deneyden sonra 6lcln, isterseniz siriici motoru utdupd 6lciip sonra motora yol vererek
deneye devam edin. Reostaséat sarginin toplam direnci 6l¢llecektir.

5.Dinamo uyartim reostasi direncini en kiicik konumalaaak deneye devam ediniz. Yukin aci
devre durumundan blayarak adim adim yik direncini azaltirken her athnug¢ gerilimini ve
yuk akimini kaydediniz. Bu sirada hizin anmgeatimde kalmasina 6zen gdsteriniz.

6.YUk direncini azaltarak yuk akiminin azalmaysladigi durumu gdzleyemiyorsaniz, dinama
uyartim reostasi direncini biraz artirip 5. adiemnigen yapiniz.

7.En sonunda yuk direncini kisa devre ederek yik akikaydediniz.

8.Daha sonra siriicti motoru durdurup enerjileri kesiBinamonun armatir ve uyartim devres
(sont sargl + kullanildiysa reosta) direnclerirgeibk kaydediniz.

Sonuglarin Degerlendirilmesi:

1.0nceki deneyde miknatislanmagrisini gikardginiz makina ve bu ayni makinaysa ve orad
kullanilan yabanci uyartim sargigint sargiysa, o deneydeki miknatislanrgasinden uyartim
devresi kritik direnci bulunuz Sgkil 1'deki gibi). Bu dger, deneysel olarak 4. adimda
buldusunuz dgerle uyyguyor mu?

2.Kaydettiiniz 6lcimlerlesont dinamonun dikarakteristgini ciziniz (Sekil 2 benzeri).

3.Dinamonun kisa devre akimindan ve armatir diremcinértik miknatisiyet gerilimini
hesaplayiniz. Bu ger, d6nceki deneyde miknatislanmaigsinde buldgunuz artik miknatisiyet
gerilimi ile uyuwuyor mu?



4.Dinamonun verebile@ azami ¢iks glcuni dy karakteristik Uzerinden kabaca bulunuz. O

calisma icin enduklenen ic emk'yi, girglicini ve verimi hesaplayiniz.

5.Deneyin 3. adimindgdnt sargi ters olursa, glantiy1 desistirmek yerine suriici motorun déni
yoniunu ters gevirirsek durumu dizelgrolur muyuz?

6.Baslangicta dinamonun hi¢ artik miknatisiyeti olmasaydkinayisont dinamo olarak kullanmak
mimkin olur muydu? Bunun i¢in ne yapilmasi geréRird

DENEY DC-2b: KOMPUND DINAMOLARIN DI S KARAKTER ISTIKLER i

Amag:
Eklemeli ve ¢ikarmali kompund dinamolarin herhaligielektriksel yiki hangi akim ve gerilim
degerlerinde besleyegimi bulmaya yarayan, sabit hizda dondurtlurken agligninin (U ) yuk

akimina (I y) gore nasil dastigini gosteren di karakteristiklerini elde etmek.

Teorik Bilgi:

Kompund dinamolarda seri sargl akggnt sargi akisini destekleyecgdkilde ba&lanirsa eklemeli,
zayiflatacaksekilde balanirsa ¢ikarmali kompund dinamo elde edifiint sargi akisi isegont

dinamolardaki gibi artik miknatisiyet akisini déstgecek yonde olmahdir ki anma gei

civarinda buyuk uc gerilimleri elde edilebilsin.
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Seri sargl akisi yuk akimiyla yakik dogru orantili oldgu icin her iki tip kompund dinamo da
yuksiz cajmadasont dinamo gibi davranir. Ancak yuk akimi arttikgeet akisi azaldi icin

cikarmali kompunddaki gerilim gimi sonttekinden cok daha fazla olur. Yik direncinin

azaltimasina gmen yik akiminin azalmasina da daha erken rastMik kisa devre oldiunda
yine sont dinamolardaki gibi bir kisa devre akimi gecBiylece Sekil 1'deki gibi bir dg
karakteristik elde edilir. Eklemeli kompundda isékyakimi arttikca seri sarginin aki degste

2.Surdct motora yol vererek dinamo gerilimini gozieyi Gerilim kuguk bir dgerde kaliyorsa
motoru durdurup enerjiyi kestikten songént sargi uclarini ters ceviriniz. Surici motor
yeniden yol verip dinamo geriliminin anmaggei civarina kadar yiksekgni gordiukten sonra
yeniden motoru durdurup enerjiyi kesiniz.

3.Dinamo tarafinin devresiSiekil 2'deki gibi tamamlayiniz.

4.Surict motora yeniden yol veriniz. Dinamo geriliamma dgeri civarinda dengeye geldikten
sonra az bir elektriksel yik bindirerek ve yiki &kiadimlarla artirarak ug geriliminin nasil
degistigini gozleyiniz. Gerilim yuklenmeyle cok belirgin isekilde diiyorsa cikarmal
kompund, fazla désmiyorsa eklemeli kompund BEndig1 anlagilir. Striici motoru durdurup
enerjiyi kestikten sonra yalnizca seri sargi uglaers cevirerek bir géten digerine gecilebilir.

5.Deneyin 6. adimini eklemeli ve ¢ikarmali kompunddace birisi icin tamamlayiniz. Sonra de
diger balantiya gecip aynslemleri tekrarlayiniz.

6.Surlict motoru hep anma hizinda gairken dinamo elektriksel yukinin agik devre
durumundan bgayarak adim adim yik direncini azaltirken her athnu¢ gerilimini ve yuk
akimini kaydediniz.

7.Cikarmal kompunda 6. adimda yik direncini kisardesluncaya kadar adim adim azaltmay
devam ediniz. Yuk direncinin azaltimasinggmeen yiuk akiminin azalgh durumu gérmeye
calisiniz. Goremiyorsaniz dinamgdnt sargisina seri bir reosta kullanarak deneyiidgm
yapiniz.

8.Suruct motoru durdurup bitin sistemin enerjisinsikig. Baglantilari soktukten sonra
dinamonun armatir, seri yént sargi direnclerini dlgerek kaydediniz.

Sonugclarin Deerlendirilmesi:

1.Aldiginiz 6lgimlerle eklemeli ve ¢ikarmali kompund dirdanin dg karakteristiklerini ayni
eksenler Uzerinde gosteriniggkil 1 benzeri).

2.Eklemeli kompund dinamonuz hangkitgr (alt, Ust, diiz?), neden?

3.Cikarmali kompund dinamonun kisa devre akimindema#tiir ve seri sargi direncinden, arti}
miknatisiyet gerilimini hesaplayiniz. Bu g, sont dinamo deneyinde hesapkadiz ve

gerilim disiimlerini kasilayabilir veya kagilamayabilir. Ancak buyik yik akimlarinda manyetik Miknatislanmagisi deneyinde buldiunuz dgerlerle uyguyor mu?

doyma nedeniyle toplam aki ¢ok artamayacdan gerilim d§imu her halikarda baskin olmaya

baslar. Sonug¢ olarak eklemeli kompund dinamonur Karakteristsi Sekil 1'de gorilen Ug

durumdan birisi olur. Anma yik akimindaki §™™

‘Ust kompund’, sitse (%5 civari) ‘diiz kompund’, kiigclikse ‘alt koomal’ denir.
Deneyin Yapilsi:

1.Sekil 2'deki devrenin slriict motor kismini aynenpaino kisminin ise 6nce yalnizgant
sargisini armatdrine gayiniz.

) uc¢ gerilimi bgtakinden daha buyikse buna

4.Sglikh ¢alismakta olan eklemeli veya ¢ikarmali kompund dinanmoxidndiriime yonini
tersine cevirirsek ne olur?

5.Saglikli calismakta olan eklemeli veya ¢ikarmali kompund dinanmonem dondurilme yonuni
hem de armattr sargisi uclarini ters cevirirse&log?



